PARK BAHCELER VE AGACLANDIRMA DAIRESIi BASKANLIGI

2023 YILI YOL SUPURME ARACLARI KIRALANMASINA AiT TEKNIK SARTNAME

ARACLARIN TiPi, SAYISI VE CALISMA SURELERI

- ARAC ARAC CALISMA
NO ARAC TIPI - 2
¢ SAYISI SURESI (AY)
1 Yol Siiplirme 5 12 Ay
Toplam 5

YOL SUPURME ARACI TEKNIK OZELLIKLERI

1. GENEL SARTLAR;

1.1.Park bahge hizmetlerinde kullanilmak iizere § adet Vakumlu Yol Siipiirme araci kiralanacaktir.
Araglardan 1 ‘i en az 2 m* depo hacimli ve 4 ’ii en az 5,5 m* depo hacimli olacaktir.
1.2.Araglar 01 Ocak 2023 — 31 Aralik 2023 tarihleri arasinda 12 ay ¢alistirilacaktir.

“73.Araclar en az 2015 model olacak, boya ve dig goriiniimiinde kusur veya reklam bulundurulmayacaktir.

1.4.Araglarn iizerinde, 6niinde ve arkasinda uyaric1 ikaz lambalar ve “Kayseri Biiyiksehir Belediyesi ”
yazisi bulunacaktir.

1.5.Araglarin dizel olan yakiti idare tarafindan kargilanacaktir. Arag igin gerekli biitiin ihtiyaglar yiiklenici
tarafindan karsilanacaktir.

1.6.Arag is bitiminde idarenin gdsterecegi alana park edilecektir.

1.7.Araglarin kaza ve ariza déhil tiim iglemleri yiikleniciye aittir.

1.8. Araglar Operatdr siiz olacaktir.

1.9.Araglarin resmi evraklan eksiksiz, ihale siiresince kasko sigortal1 olacaktir.

1.10.Araglara montaj edilebilen kar kiireme aparati olacaktir.
2.,ARACLARIN TEKNiK OZELLIKLERI

2.1.MINIMUM 2 m* KAPASITEL{, HIDROSTATIK TiP VAKUMLU YOL SUPURME ARACINA
AIT TEKNIK SARTNAME

2.1.1- Arag¢ motoru, minimum Euro 3/TIER 3 normuna haiz, 4 silindirli, turbo dizel, su sogutmal ve 2.300
devir/dakikada en az 60 kW (80 HP) giiciinde olacaktir.

2.1.2- Arag sasisi, kamyonet vb. sasinin tadil edilmig hali olmayacak, yol siipiirme araci olarak dizayn ve
imal edilmis burunsuz ve dort tekerlekli olacaktir. Siiptirme araci; belden kirmal tip olmayacak, biiyiik tip
yol siipiirme aracimn giremedigi yaya bolgeleri, tercihli yollari, parklari vb. dar mahalleri temizleyecek
boyutlarda ve zelliklerde olacaktir.

2.1.3- Sof6r kabininde, standart cihaz ve gdstergeler, siiptirme aracina ait 6zel kol, cihaz ve gostergeler ile
kalorifer, havalandirma ve klima tertibati, ¢ift devreli cam silecekleri bulunacaktir.

2.1.4- Sofor kabininde, ayarl ve siispansiyonlu gofor koltugu ile bir yardime1 koltugu bulunacaktir. Softr
koltugu emniyet kemerine haiz olacaktir. Standart olarak radyo - miizik ¢alar bulunacaktir.

2.1.5- Arag, hidrostatik yiiriime tertibatina sahip olacaktir. Aragta minimum 70 litre kapasiteli yakit deposu

bulunacaktir.
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2.1.6~ Aracin 0n servis frenleri disk, arka servis frenleri hidrostatik tip olacak; ayrica, park i¢in uygun tip ve
gligte el freni bulunacaktir.

2.1.7- Aracin direksiyonu, sagda ve hidrolik veya havali tip olacaktir. Arag seyir halinde iken fir¢alarin en
iy1 sekilde kontroliinii saglayacaktir.

2.1.8- Aracin, nokta doniisii yapabilmesi igin arag istikameti, aymi anda dort tekerlekten de verilecektir.
Aracin donme yarigapt kaldinnmdan kaldirima maksimum 3.300 mm, duvardan duvara ise maksimum 3.750
mm. olacaktir.

2.1.9- Aracin elektrik sistemi, 12 V. veya 24 V. olacaktir.

2.1.10-Aracin, maksimum seyahat hizi en az 25 km/saat ve siipirme hiz1 en az 0 — 15 km/saat arasi
olacaktir.

2.1.11- Aragta, emme fanindan ve siipiirme sisteminden gelen vibrasyon asgari seviyede tutulacak; giiriiltii
seviyesi, aragtan 7,5 metre uzaklikta maksimum 80 dB (A) olacaktir.

2.1.12- Arag, vakum agz1 ve siiplirme elemanlar1 zarar gérmeden asgari 15 cm. yiiksekliginde kaldirima
rahatlikla ¢ikip, inebilecek 6zellikte olacaktir.

2.1.13-Arag iizerinde, geri gidiste sesli ikaz sistemi, siipirme alanini aydinlatacak standart aydinlatma
lambalar1 bulunacaktir.

2.1.14-Aragta mevcut dikiz aynalar, ¢aliyma durumunda fir¢alarin ve diger sistemlerin durumunu en iyi
~~kilde kontrol etmeye elverisli olacaktir. Kabin tabaninda siipiirme islemini kontrol amaciyla, gozetleme
penceresi bulunacaktir.

2.1.15-Aracin 6n ve arka tekerleklerinde ayni ebad ve tipte 14 ing lastik kullamlacaktir.

2.1.16-Arag siipirme durumunda iken dort tekerden de yonlendirmeye sahip olacaktir. Arag siiplirme
durumundan seyahat durumuna gegirildiginde, arka tekerlekleri otomatik olarak (el ile istikametini diiz
konuma getirmeye gerek kalmadan) diiz konuma gegiren ve arka tekerleklerin ydnlendirme 6zelligini devre
dis1 birakan sistem bulunacaktir.

2.1.17- Arag yaprak yaylarin sagladigi garantili denge sistemine sahip olacaktir.
2.2. HIDROLIK SISTEM

2.2.1- Tiim siipiirme sistemine sofor kabininden kumanda edilecektir.

2.2.2- Siipiirme sistemi, hidrolik hareketli ve kumandali olacaktir.

2.2.3- Hidrolik sistem bir pompa, yag deposu, emme borusu, uygun hassasiyette ve degistirilebilen yag
filtresi, gerekli hidrolik silindirler, kontrol ve emniyet vanalari, by-pass devresi, yeterli kapasitede seviye
_gostergeli hidrolik tanki ve sistemin gerektigi diger elemanlardan olugacaktir.

2.2.4- Hidrolik sistem, yol siipiirme aracimin yiirilyiis tertibati ile siipirme tertibatlari i¢in gerekli giicii
saglayacak kapasite ve zellikte hidrolik pompa, hidrolik motorlar ve hidrolik valfler ile donatilmg
olacaktur.

2.2.5- Hidrolik sistemde, hidrolik yag kaybi, hidrolik sistemdeki bir aksama durumunda veya basing
diismesi halinde soforii ikaz eden bir sistem bulunacaktir.
2.3. VAKUM SISTEMI

2.3.1- Vakum sistemindeki fan iinitesi asinma ve paslanmaya mukavim, ¢ok kanatli, agir hizmet tipi ve ¢op
haznesi tavanina monteli olacak ve fan her tiirlii kumandasi operatér tarafindan kabin i¢inden yapilacaktir.

2.3.2- Fan, en az 800 mm. capinda ve hidrolik tahrikli olacak, fan devir hizi sofér kabininden
ayarlanabilecektir.

2.3.3- Emniyeti saglama agisindan fan bagimsiz olarak bir muhafaza igine alinacak ve fan giiriiltiisii izole
edilecektir.

2.3.4- Fanin sagladig: vakum kapasitesi, en az 13.000 m® / saat olacaktur.
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2.3.5: Fanin alt kisminda elek bulunacaktir.

2.3.6- Vakum borusu, paslanmaz gelik veya esnek dayanikli malzemeden imal edilmis ve i¢ ¢apt minimum
250 mm. ¢apinda olacaktir.

2.3.7- Vakum agzi, agir hizmet tipi asinmaya dayanikli olacak, yerden sabit yiikseklikte tutacak tekerleklerle
techiz edilecek ve asagi yukar hareketi hidrolik veya pnomatik olarak, kabin igerisinden saglanacaktir.
Biitiin bu ayar ve Ozellikler1 saglayacak sekilde yolun egiminden ve agirliktan bagimsiz olarak otomatik
seviyeleme sistemi olacaktir.

2.3.8- Iri hacimli malzemelerin vakuma daha rahat yonlenmesini saglamak amaciyla, vakum agz1 éniinde
kabin i¢inden kontrollii bir klape bulunacaktir.

2.4. FIRCA SISTEMI

2.4.1- Normal siipiirme islemi i¢in aracin oniinde, sag ve sol tarafta olmak iizere, en az 2 adet disk firca
bulunacaktir.

2.4.2- Yan disk firgalarin ¢ap1 en az 900 mm olacaktir.

2.4.3- Firga hareketleri, hidrolik ve aracin hareketinden bagimsiz olacak ve operatér kabininden kumanda
edilecektir. Fir¢alarda program yazilimi gerektiren elektronik sistem olmayacaktir.

2.4.4- Dar kaldinnmlan ve genis caddeleri rahatlikla siipiirebilmek amaciyla; aracin siipiirme genisligi, yan
firgalarin hareketini saglayan donel silindirler sayesinde 1.250 mm. ile 2.500 mm arasinda istenen genislige
~~abin igerisinden kumanda edilerek ayarlanabilecektir.

2.4.5- Firgalar kabin iginden kontrol edilerek, donel silindirler sayesinde éne dogru uzanarak birbirleri ile
kavusacaktir. Donel silindirler sayesinde arag¢ firgalar1 kullanicinin istegine gore itmeli tip veya gekilir tip
olarak kullanilabilecektir.

2.4.6- Firgalarin siiplirme basinci ile egiklik agisi, kabin igerisinden ayarlanabilir olacak ve fir¢alarin asinma
durumuna gore bu basing otomatik olarak muhafaza edilecektir.

2.4.7- Firgalarin dénme hizi, en az 0—110 dev/dk. arasindaki her hiza kabin iginden ayarlanabilecektir.

2.4.8- Firgalar, yolun durumuna gore c¢ukur ve tiimseklerde otomatik olarak durumunu ayarlayip, bu
bolgelerin tamamiyla temizlenmesini saglayacaktir.

2.4.9- Fircalar ve diger stipirme ekipmanlari, operatoriin tercihine bagh olarak geri gidislerde de siipiirme
yapabilecek o6zellikte olacaktir.

2.4.10- Arag seyir halinde iken (fir¢alar kullamilmadigi zaman) firgalar aracin emniyetli seyrine mani
olmayacaktir. Stiptirme birimlerinin zarar gormemesi igin firgalar, operator kabininden kumanda ile hidrolik
olarak yukan kalkacak ve emniyete alinacaktir.

4.11- Arag seyir halinde siipiirme islevini yaparken, operatriin tek gegiste temizlenemeyecek yogunlukta
(yogun ¢amur, yag veya macun kivaminda kirlilik ve benzeri hallerde ) bir yeri tekrar temizleme ihtiyaci
duymasi halinde, ayak pedallarn yaninda bulunan bir pedala basip geri geri giderek siipiirme islemi
yapmasini saglayan bir sistem bulunacaktir. Operatériin ayagini1 bu pedaldan kaldirmasi halinde ise arag ileri
dogru siiplirmesine devam edecektir. Bu islemler sirasinda firgalar yukari kalkmayacak ve siipiirme islemine
ara verilmeden devam edilecektir.

2.5. COP HAZNESI

2.5.1- Cop toplama haznesi kapasitesi en az 2 m* hacminde olacak ve en az 2.000 kg. agirhginda malzeme
tasima kapasitesinde olacaktir.

2.5.2- Cop haznesi paslanmaya ve aginmaya karsi dayanikli paslanmaz gelik malzemeden yapilacak, su
sizdirmazlik 6zelligine sahip olacaktir.

2.5.3- Cop toplama haznesi, hidrolik olarak yukar kaldirma sistemi ile ¢opleri bosaltacaktir.

2.5.4- Cop toplama haznesi, ¢op kamyonlarina veya yol kenarlarindaki ¢op konteynerlerine bosaltma
yapabilecek sekilde asgari 1.300 mm. bosaltma yiiksekligine sahip olacaktir.
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© 2.5.6- Cop haznesi igerisinde biriken suyu tahliye ederek ¢op haznesinde yer agmak igin bir drenaj (su
tahliye) sistemi bulunacak ve sistem filtre ya da siizgeg ile takviye edilmis olacaktir.

2.5.7- Cop toplama haznesi bosaltilirken, aracin devrilmeden, dengeli bir sekilde durmasi saglanacaktir. En
az 45° ag1 ile bosaltma yapacaktir.

2.5.8- Cop toplama haznesi, gerektiginde motor g¢alistirilmadan, el ile kumandali hidrolik tertibati ile
kaldirilip indirilebilecektir.
2.6. SU SISTEMI

2.6.1- Su tanki kapasitesi en az 360 litre olacaktir. Su ikmali i¢in sehir merkezlerinde mevcut yangin
hidrantlarindan su almay: saglayacak sekilde en az 5 metre uzunlugunda hortum ve baglantilari bulunacaktir.

2.6.2- Siipiirme esnasinda firgalarin toz kaldirmasini 6nlemek amaciyla firgalar iizerinde; vakum agzinda su
piiskiirtme yapabilen, kabinden kumandali su sprey sistemi olacaktir.

2.6.3- Su sprey sistemi dakikada en az 10 litre kapasitesinde olacaktir.
2.6.4- Asgari olarak her fir¢ada 2 (iki) adet ve emis agzinda 4 (dort) adet su piiskiirtme memesi bulunacaktir.

2.6.5- Su sistemindeki tikanma ve arizalari 6nlemek i¢in su pompasi 6ncesinde filtre tertibatlar1 bulunacak
ve bu filtre elemanlar yikanabilir tipte olacaktir.

2.6.6- Aracin temizligi ya da yol kenarindaki terfik levha ve isaretlerinin temizligi igin asgari 8.000 mm.
~azunlugunda, ucunda su tabancasi bulunan, en az 100 bar basinca sahip bir yiiksek basingh su ile yikama
sistemi bulunacaktir.

3.1.MINIMUM 5.5 M* HACIMSEL KAPASITELi HIDROSTATIK TiP

VAKUMLU YOL SUPURME ARACINA AiT TEKNiK SARTNAME

3.1. ARAC

3.1.1- Ara¢ motoru, minimum Euro 3 (Tier 3) normuna haiz, dizel, su sogutmali ve en az 100 kW (135 BG.)
giiciinde endiistriyel tip olacaktir.

3.1.2- Arag sasisi, kamyonet vb. sasinin tadil edilmis hali olmayacak, yol siipiirme araci olarak dizayn ve
imal edilmis burunsuz ve dort tekerlekli olacaktir. Sasi, en az 3,5 mm. kalinhginda aginmaya dayamikli
korten ¢elikten yapilmis olacaktir.

3.1.3-Sofor kabininde, standart cihaz ve gostergeler, siipiirme aracina 6zel kol, cihaz ve gostergeler ile
kalorifer ve havalandirma tertibati, ¢ift devreli cam silecekleri bulunacaktir. Siipiiriilecek yerin ve firgalarin
_daha iyi kontrolii i¢in kabin tabaninda gozetleme penceresi bulunacaktir.

3.1.4- Aragta sicak havalarda operatoriin uzun siire rahat ortamda ¢aligmasim saglamak igin klima sistemi
bulunacaktir.

3.1.5-S6for kabininde, ayarh sofor koltugu ile bir yardimer koltugu bulunacaktir. Koltuklar emniyet
kemerine haiz olacaktir. Standart olarak radyo-miizik ¢alar bulunacaktir.

3.1.6- Arag, hidrostatik yiirlime tertibatina sahip olacaktir. Yakit deposu minimum 100 litre kapasitesinde
olacaktir.

3.1.7- Aracin servis frenleri, azami yiikte, her tiirlii hava ve yol sartlarinda en emniyetli sekilde durmasini
saglayacak ve pedal kumandali, hidrolik tip olacaktir. Ayrica, park igin uygun tip ve giigte el freni sistemi
bulunacaktir. Ancak park freni igin ayrica bir kol,vb. olmayacak; arag¢ viteste degilken (bosta iken) otomatik
olarak devreye giren bir fren sistemi olacaktir.

3.1.8- Aracin direksiyonu, sagda ve hidrolik veya havali tip olacaktir. Arag seyir halinde iken fir¢alarin en

iyi sekilde kontroliinii saglayacaktir.
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* 3.1.9- Aracin donme yangapi kaldirimdan kaldirima en fazla 3.250 mm.. duvardan duvara ise en fazla 3.750
mm. olacaktir.

3.1.10- Aracin elektrik sistemi, 24 Volt olacaktir.

3.1.11-Aracin, max seyahat hiz1 en az 25 km/h ve siipiirme hizi en az 0 — 15 km/h olacaktir.
3.1.12-Arag, sessiz ¢alisacak ve giiriiltii seviyesi, aragtan 7,5 metre uzaklikta max. 80 dB (A) olacaktir.
3.1.13-Aragta, emme fanindan ve siipiirme sisteminden gelen vibrasyon asgari seviyede tutulacaktir.

3.1.14-Aragta, 6n ve arkada olmak iizere iki adet déner ikaz lambasi, geri gidiste sesli ikaz sistemi, siiplirme
alanini aydinlatan aydinlatma 1s1klar1 ve standart aydinlatma lambalari bulunacaktir.

3.1.15-Aragta mevcut dikiz aynalari, ¢alisma durumunda firgalarin ve diger sistemlerin durumunu en iyi
sekilde kontrol etmeye elverisli olacaktir.

3.2. HIDROLIK SiSTEM
3.2.1- Tiim siipiirme sistemine sofor kabininden kumanda edilecektir.
3.2.2- Siipiirme sistemi, hidrolik hareketli ve kumandali olacaktir.

~2,2.3- Hidrolik sistem bir pompa, yag deposu., emme borusu, uygun hassasiyette ve degistirilebilen yag
ultresi, gerekli hidrolik silindirler, kontrol ve emniyet vanalari, by-pass devresi, yeterli kapasitede seviye
gostergeli hidrolik tanki ve sistemin gerektigi diger elemanlardan olusacaktir.

3.2.4- Hidrolik sistem, yol siiptirme aracinin yiirilyiig tertibati ile siipiirme tertibatlar i¢in gerekli giicti
saglayacak kapasite ve ozellikte hidrolik pompa, hidrolik motorlar, hidrolik ve pnomatik valfler ile
donatilmis olacaktir.

3.2.5- Hidrolik sistemde, hidrolik yag kaybi, hidrolik sistemdeki bir aksama durumunda veya basing
diigmesi halinde softrii ikaz eden bir sistem bulunacaktir.

3.2.6- Arag, yokus tirmanirken ve inerken tam siipiirme yapabilecektir. Tirmanmada ve iniste agirliktan ve
egimden etkilenmeyen, diiz yolda siipiirme yapiyor gibi aracin yola paralelligini saglayan, bagimsiz olarak
¢aligan, otomatik seviyeleme siispansiyon sistemi olacaktr.

3.2.7. Yollardaki iz timseklerini gegerken ve kaldirim gibi yerlere inislerde ve ¢ikislarda vakum agz ile
firgalar1 korumak amaciyla arag¢ sasisinin 6n tarafini pnomatik veya hidrolik olarak yiikselterek koruma
ﬁglayan bir sistem bulunacaktir.

5.3. VAKUM SISTEMi

3.3.1- Vakum sistemindeki fan {initesi asinma ve paslanmaya mukavim, gok kanatli, agir hizmet tipi ve ¢op
haznesi tavanina monteli olacak; fan kumandas: operator kabininden olacaktir.

3.3.2- Fan hidrolik tahrikli olacak ve hiz1 sofor kabininden ayarlanabilecektir.

3.3.3- Emniyeti saglama agisindan fan bagimsiz olarak bir muhafaza igine alinacak ve fan giiriiltiisii izole
edilecektir.

3.3.4- Famin sagladig1 vakum kapasitesi en az 13.000 m? / saat olacaktir.

3.3.5- Vakum borusu, paslanmaz ¢elik malzemeden imal edilmis ve minimum 220 mm. i¢ ¢apinda olacaktur.
Operatorin  miidahale ve kontrol edebilmesi igin kabin iginden ulasilabilecek bir kontrol kapag

bulunacaktir.



© 3.3.6- Firgalarin galismasina uyum saglayacak, aginmaya dayanikli ¢elikten mamul vakum agzi olacaktir.
Vakum agzinin alam 750 cm2’den az olmayacak ve emis, kabinden operator kontrollii olacaktir. Ayrica
degisik malzemeye gore emis agzinin yerden yiikseklik ayari normal ve pnomatik olarak yapilacaktir.

3.3.7- Vakum agzi, yerden sabit yiikseklikte tutacak tekerleklerle veya lastik siirtiinme pabuglan ile teghiz
edilecek ve asadi yukan hareketi hidrolik veya pnématik olarak saglanacaktir ve biitiin bu ayar ve &zellikleri
saglayacak sekilde yolun egiminden ve agirliktan bagimsiz olarak otomatik seviyeleme sistemi olacaktir.

3.3.8- Disan atilacak olan hava, ¢6p haznesinin arka kapag: iginden gegerek yere dogru iiflenerek tahliye
edilecektir. Bu havanin yere dogrudan iiflenerek tozutma yapmasini énlemek igin bir yénlendirici plaka ile
arkaya dogru tahliye edilmesi saglanacaktir.

3.4. FIRCALAR

Aracin sag ve sol yanlarinda bulunan iki adet disk fir¢alar tam ag¢ildiginda, fir¢alarin bir disindan
6biir diina 6lgiilmek {izere siiplirme genisligi en az 2.000 mm olacaktir.

Siipiirme genisligi, ara¢ dniine monteli 3 ncii firga kullanildig: takdirde en az 2.500 mm. genisliginde
olacaktir.

Firga sistemi
~3.4.1- Aracin sag ve sol tarafinda olmak {izere en az 2 adet disk fir¢a bulunacaktir.
3.4.2- Sag ve sol taraftaki disk fir¢alarin ¢gapt minimum 750 mm. olacaktir.

3.4.3- Firga hareketleri, hidrolik ve aracin hareketinden bagimsiz olacak ve operator kabininden kumanda
edilecektir.

3.4.4- Firgalanin siipiirme basinci, istenen basinca ayarlanabilir olacak ve firgalarin asinma durumuna géore
bu basing otomatik olarak muhafaza edilecektir.

3.4.5- Fir¢alarin donme hizi, minimum 0 — 150 devir/dakika arasindaki her hiza kabin iginden
ayarlanabilecektir.

3.4.6- Firgalar, yolun durumuna gore ¢ukur ve tiimseklerde otomatik olarak durumunu ayarlayip, bu
bolgelerin tamamen temizlenmesini saglayacaktir.

3.4.7- Firgalar ve diger siiplirme ekipmanlar, siipiirme yapilmadiginda siipiirme birimlerinin zarar
gérmemesi igin operatdr kabininden kumanda ile hidrolik olarak yukar kalkacak ve emniyete alinacaktir.

“74.8- Arag seyir halinde iken (firalar kullanilmadifi zaman) firgalar aracin emniyetli seyrine mani
olmayacaktir.

3.4.9- Firgalarin bir engele temas: veya ¢arpmasi halinde firgalari otomatik olarak koruyacak bir sistem
olacaktir.

3.4.10- Firga sistemi yaglama ve bakim gerektirmeyecek sekilde tasarlanip imal edilmis olacaktir.

3.4.11- Arag seyir halinde siiplirme iglevini yaparken, operatdriin tek gegiste temizlenemeyecek yogunlukta (
yogun ¢amur, yag veya macun kivaminda kirlilik ve benzeri hallerde ) bir yeri tekrar temizleme ihtiyaci
duymas: halinde, ayak pedallari yaninda bulunan bir pedala basip geri geri giderek siipiirme islemi
yapmasini saglayan bir sistem bulunacaktir. Operatériin ayagini1 bu pedaldan kaldirmasi halinde ise arag ileri
dogru siiplirmesine devam edecektir. Bu islemler sirasinda firgalar yukari kalkmayacak ve siipiirme islemine
ara verilmeden devam edilecektir.

3.5. COP HAZNESI

3.5.1-Cop toplama haznesi, hacimsel olarak en az 5.5 m* kapasitede olacak ve en az 5.250 kg. agirhiginda

malzeme tagima kapasitesinde olacaktir.
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" 3.5.2 Cop haznesi ve ¢Op haznesi kapagi 6zel kaynakl en az 2 (iki) mm. kalinhiginda, 304 paslanmaz celik
sag kaplanmis olacak: kapak contasi su sizdirmazhk 6zelligine sahip olacaktir.

3.5.3- Cop haznesinin tamaminin doldurularak azami ¢6p toplanmasim saglamak igin, toplanan ¢opleri,
arkada bulunan ¢6p haznesi kapagindan 6ne dogru istifleyerek toplayan bir sistem olacaktir.

3.5.4- Cop toplama haznesi, hidrolik olarak damper seklinde yukari kaldirma sistemi ile ¢opleri bosaltacak;
¢Op konteynirt en az 50° ag1 ile bosaltma yapacaktir.

3.5.5- Cop toplama haznesi, asgari 800 mm. bogaltma yiiksekligine sahip olacaktir.
3.5.6- Cop toplama haznesi bosaltilirken aracin devrilmeden, dengeli bir sekilde durmasi saglanacaktir.

3.5.7- Cop toplama haznesi, gerektiginde motor calistirilmadan, el ile kumandal hidrolik tertibati ile
kaldirilip indirilebilecektir.

3.5.8- Cop toplama haznesine, aracin saginda veya solunda bulunan en az 2 (iki) adet kapak vasitasiyla
disardan ¢p atilabilecek ve ¢op haznesi kontrol edilecektir. Bu kapaklarda, kapagin agik oldugu zaman
vakumlamay kesen sensorlii koruma sistemi bulunacaktir.

3.5.9- Cop haznesi kapaginda giiriiltii azaltict minimum 5 (bes) adet susturucu eleman bulunacaktir. Bu
elemanlar su ile kolayca yikanarak temizlenebilir zellikte olacaktir.

“6. SU SISTEMi
3.6.1- Toplam su depolama kapasitesi en az600 It olacaktir.
3.6.2- Su tanki, sasinin bir pargasi olarak en az 3 mm. kalinliginda korten ¢elikten imal edilmis olacaktir.

3.6.3- Siipiirme esnasinda fir¢alarin toz kaldirmasini 6nlemek amaciyla firgalar iizerinde; vakum agzinda ve
vakum borusunda su piiskiirtme yapabilen, kabinden kumandali su sprey sistemi olacaktir.

3.6.4- Su sprey sistemi dakikada en az 5 litre kapasitesinde olacaktir.

KIRALANACAK YOL SUPURME ARACLARIN GENEL OZELLIKLERI

1- Kiralanacak araglar dizel olacaktir.

2- Araglarin galigmadig giin kadar yevmiyesi kesilecektir.

3- Yiiklenici firma araglan idare emrine vermeden &nce her tiirlii bakim islerini yaptirmig olacaktir.
Daha sonra meydana gelebilecek biitiin bakim ve arizalar yiiklenici firmaya aittir.

Araglarin periyodik bakimlar1 zamaninda yapilacaktir.

5- Cahsacak araglarin siireleri kis aylarim kapsiyorsa yazlik ve kislik lastikleri olacaktir.

6- Araglanin boya ve dig goriintimiinde kusur ve reklam bulunmayacaktir.

7- Aracin her tiirlii bakimi ve arag iistii ekipmanlari ve bakimlari yiikleniciye ait olacaktir.
8- Kiralik araglar depolar1 dolu sekilde ise baslayip is bitiminde depolar dolu ayrilacaklar.
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9- Araglarin her tiirlii bakim, onarim, tamirat, vergi, sigorta, kasko, yiikleniciye aittir.

10- Yiiklenici, ¢alistiracagn biitiin araglarin her tiirlii trafik ikaz, isaret ve levhalarini, takoz, ceki demiri
ve aletleri, ilk yardim gantasi, trafik uyar1 dubalarim, reflektérlerini, aracin 6n ve arka kisminda
trafik ikaz lambalarini vb malzemeleri is giivenligi kanununa gore yeterli miktarda bulundurmak
zorundadir. Trafik ikaz, isaret, levha ve lambalarin eksikliginden ve arizali olmasindan dogacak
kazalardan, olusabilecek hasar, zarar ve ziyanlardan, 3. sahislara verilen zararlardan dogrudan
dogruya yiiklenici sorumludur.

11- Bu sartnamede belirtilmeyen hususlarda idari sartname gegerlidir.

met QCAK
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